
Deburring Holder  :  Model DBR7-P

Automation of Deburring 

Automated deburring saves time .

手作業を自動化

時間短縮・人件費削減



The tool can tilt up to 5°in any direction. The tool can move up to 5mm 
in the axial direction

(compression or tension).

Compression only 
or Rigid

Tilting
+

Compression 

The floating holder can trace the outline of a workpiece while the tool is tilting.
The floating compensates the dimension errors of works, such as castings or aluminum die castings  etc., and reduces the rimained burrs.

            傾き    +    縮み（または伸び）　

刃物を適切な角度・位置・力で当てる

Deburring with tracing the outline of the workpiece 

Deburring under the proper condition: angle, position and pressure

ワーク輪郭に倣ってバリ取りが可能に

フローティングがあるためオフセットを入れて加工すれば、ワーク輪郭に倣って刃物が動きます。
傾動により鋳物などの形状寸法のバラつきを吸収する為、取り残しの少ないバリ取りの自動化ができます。

フローティングを利用して、刃物を適切な角度・位置・力（二次バリが少ない条件）で当てることができます。
そのため従来では二次バリが出ていた箇所も、二次バリを極力抑えて加工できます。
５軸加工機や、ロボットなどの軸数の多い加工機でより有効です。

弊社フローティングシステム　

Our deburring holder has “ floating: Tilting+Compression (or Tension) ” function. 

Our Floating System

Conventional

動画  Video

+

ワーク
 work

ワーク
 work

Using floating, you can use the deburring tool with propper angle, position, pressure etc.
Proper condition of deburring reduces secondary burrs.
It is suitable to be used in multi-axis machine tools such as 5-axis machining centers and robots.

縮み or 伸び

ポイント
Points

 Less degree of freedom  =  Difficult to optimize More degrees of freedom  =  Easy to optimize



●最高回転数
●傾動角度
●先端軸フロート量
●切削液
●最大保持工具径
●使用工具 ( 参考 )

●Rotation Speed                        
●Tiltable Angle                      
●Axial Float                           
●Cutting Fluid Usage                                             
●Tool Dia      
●Cutting tools                                  

Larger the tilted angle by burrs, larger the tilting load which deburr the burrs. Therefore, deburring can be stable even if the size of burrs changes.

エアーフロートに比べ
　　　　　繊細なバリ取りが可能

バリの種類にあった仕様を選べる

主な仕様

Delicate deburring compared to air float

Various options of specifications based on the type of burrs

Specifications

バリの大きさにより傾動角度が変わり傾動荷重も変化する為、安定したバリ取りが可能です。

1.5 N12 N

縮み荷重
Compression Load

傾動荷重
Tilting Load

ロボットまたはマシニングセンタ、バリ取りホルダDBR7-P 型を使用する機械を選択してください。
加工物の材質・形状や使用工具に合わせて、傾動荷重を 3種類から選択してください。
同様に、縮み荷重を３種類から選択してください。
別途、裏側用のバリ取りホルダもあります。詳細はご相談ください。
Please choose whether to use the DBR 7 - P holder with the robot or the machining center.
Select the tilting load according to the material and the shape of workpieces, and cutting tools.（from 3 types） 
Select compression load.（from 3 types）
There is also a DBR7-P with tension for the back side burrs. Please contact us for more details.

ポイント
Points

注：標準仕様の場合
*NOTE :  In case of standard specification

① ③②

15,000min-1

±５°
5ミリ ( 縮み又は伸びのいずれか )
ドライ加工 ( もしくはエアーブロ )
７(ＥＲ11 使用 )
超硬ロータリーバ・軸付き砥石・軸付きゴム砥石・カッティングファイバ
15,000min-1  max.
±5°max.
5ｍｍ （Compression or Tension）
Dry process only (Air blow is possible)
7 max. (ER11)
Carbide rotary burs, Grindstones with arbors, Rubber grindstones with arbors, Cutting fibers etc.

 ナット先端からの長さ
Distance from the end of the holder

ばね荷重 [Ｎ]
    Spring load[ N ]

傾動角度°
 Tilting angle°

1°

0°

2°

3°

4°

5°



ロボットならではのポイント

For Robots

※
* We do not stock any cutting tools. Please prepare by yourself.

* Air supply for cooling is necessary. Use clean and dry air; recommended pressure is 0.3~0.4 MPa.

* Deburring holder without a motor can be sold separately. Please contact us.

* Servo motors are also available.  Please contact us.

System

Advantages to use on a Robot

*NOTE : Included

               Also selling

*NOTE : Not included

               Sold separatly

 Accessories

Accessories/Options

◎ A simplified outline is suffieient for robot teaching because of floating system.
◎ The robot reproduces the approach angle of manual deburring, 
                                                and the deburring holder realizes manual flexibility.
◎ Stable deburring of DBR-7 does not require any expensive vision or force sensors.

製品の情報はQRコードからもご覧になれます。
You can watch the movie of the product. Read the QR code.

動画  Video

Power Cable 

MTC-IP-5M

Inverter (3 phase/ 200V)

V1000-MS200

Deburring Holder

SME-DBR

動画  

Motor 

MS200

l flexib
sion or force s

製品の情報はQRコの情
You can watch the movie of the pr

Deburring Holder

SME-DBR

動



Examples

加工前 加工後
Before After

ロボットによるバリ取り加工
Deburring by a Robot

使用機械
Machine

加工材料
Work Material

使用工具
Cutting Tool

回転数
Rotation Speed

送り速度
Feed Rate

オフセット量
Offset

6 軸制御　ロボット
6-axis Robot

ADC12 アルミ合金ダイキャスト（JIS）
ADC12  Aluminum Die Casting

超硬ロータリーバ 90°円錐形
Carbide Rotary Bur 90°, Cone Shape

15,000min-1
 
50mm/sec

2.0mm

SME40Ａ-DBR7-P

最大保持工具径
型
モータメーカ呼び
モータ外径

型式説明

*   F1: Compression    F2: Tension
*   Please contact us for the availability of models marked with ★.

タイプA/ B

Model

Dimensions

ロボット用

タイプＡ: 表バリ用、タイプＢ: 裏バリ用

Holder 
Weight(kg)

For Robots

Description

取付部Motor : Model MS200
Attachment

Type A: Compression, Type B: Tension

Max. Diameter of Cutting Tool

Model

Motor manufacturer symbol

Motor Diameter

単位  (Unit): mm

TYPE A/ B

(kg)
Total Weight

(with a motor)

172172
324



HSKBT DBT

◎ 加工工程と同－のマシニングセンタでバリ取りが可能
◎ 高価な専用機が不要
◎ 鋳物やアルミダイキャスト材などの二次バリ除去に最適

 Accessories

For Machining Centers

Available Shanks

Accessories/Options

Stop Block

In order to attach a deburring holder, Model DBT-DBR, a stop block is necessary.

The specification of a deburring holder can be adjusted based on the machine tool and it's block.

If you don't have stop blocks, we can offer you.

Please contact us.

マシニングセンタならではのポイント

Advantages to use on a Machining center

Example: 

         FANUC α-DIA series 

Brother Tapping Centers,          etc.

*NOTE : Included

               Also selling

*NOTE : Not included

               Sold separatly

製品の情報はQRコードからもご覧になれます。
You can watch the movie of the product. Read the QR code.

◎ Can use the current machinign center for deburring.
◎ No need for special deburring machines.
◎ Suitable for removing secondary burrs of castings  or aluminum die castings etc.

動画  Video
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作動量（6） Model HSK-A63-H-DBR7-P
HSK-A63-H-DBR7-P型

ER型コレット
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作動量（6） Model DBT-DBR7-P
DBT-DBR7-P型

ER型コレット

L0
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fig1

C1

C2

型式説明
DBT40-DBR7-P

最大保持工具径
型
シャンクの種類

Dimensions

タイプA/B

Model

* F1: Compression  F2: Tension

* DBT shank (BT shank with flange contact surface) can be combined with BBT or BT  spindles of machine tools.

* The specification of Model BT-DBR7-P is the same as Model DBT-DBR7-P.

* Please contact us for the availability of models marked with ★.

ＭＣ用

タイプＡ: 表バリ用、タイプＢ: 裏バリ用

For  Machining Centers

Push 6mm to unlock

Push 6mm to unlock

ER Collet

ER Collet

Description

Type A: Compression, Type B: Tension

Max. Diameter of Cutting Tool
Model
Shank Type

単位  (Unit): mm

F1     F2

Model Adjustable 
Range of H

Weight (kg)



CAT1910-01

Examples

ワーク寸法が一定でないアルミダイキャストでのバリ取り加工
Deburring aluminum die castings  which dimension is not stable 

加工前
Before

加工後
After

使用機械
Machine

加工材料
Work Material

使用工具
Cutting Tool

回転数
Rotation Speed

送り速度
Feed Rate

オフセット量
Offset

マシニングセンタ（BT40、同時 3軸制御）
Machining Center  (BT30, Simultaneous 3-axis control)

ADC12 アルミ合金ダイキャスト（JIS）
ADC12  Aluminum Die Casting 

超硬ロータリーバ 60°砲弾形
Carbide Rotary Bur 60°, Cannonball Shape

8,000min-1
 
41mm/sec

1.0mm

加工前 加工後
Before After

ダクタイル鋳鉄の非連続曲線でのバリ取り加工
Deburring a curve which curvature is not constant

マシニングセンタ（BT40、同時 3軸制御）
Machining Center  (BT40,  Simultaneous 3-axis control)

D-5  ダクタイル鋳鉄（ASTM）
D-5   Ductile Cast Iron

超硬ロータリーバ 90°円錐形
Carbide Rotary Bur 90°, Cone Shape

10,000min-1
 
10mm/sec

1.0mm

使用機械
Machine

加工材料
Work Material

使用工具
Cutting Tool

回転数
Rotation Speed

送り速度
Feed Rate

オフセット量
Offset

加工後加工前
Before After

アルミ鋳物の３次元面曲部でのバリ取り加工
Deburring 3D Curves on an aluminum casting

使用機械
Machine

加工材料
Work Material

使用工具
Cutting Tool

回転数
Rotation Speed

送り速度
Feed Rate

オフセット量
Offset

マシニングセンタ（BT40、同時 3軸制御）
Machining Center  (BT40, Simultaneous 3-axis control)

4C4B アルミ合金鋳物（JIS）
4C4B  Aluminum Casting

超硬ロータリーバ 60°円錐形
Carbide Rotary Bur 60°, Cone Shape

8,000min-1
 
13mm/sec

1.2mm


